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Bonfiglioli is your partner 
worldwide for power transmission 
and motion control.

Customer satisfaction has always been one of 
Bonfiglioli’s key values. It is pursued around the 
world, and in a wide range of contexts, by a 
network of subsidiaries located in 17 countries
and on 5 continents.

Each	subsidiary	provides	rapid	and	efficient	pre-
sales and after-sales service, and can guarantee 
prompt deliveries from local assembly plant and 
warehouses.

In addition to our directly controlled subsidiaries, 
Bonfiglioli can also rely on an extensive network 
of authorised dealers, selected for their ability 
to guarantee excellent pre-sales and after-sales 
assistance.

To give everybody the chance to purchase a 
Bonfiglioli product - anywhere.

This is the ambitious objective that drives the 
development of our added value sales networks, 
off and on-line.

BEST	(Bonfiglioli	Excellence	Service	Team)	is	one	of	
the most modern sales organisations in the field of 
power transmission.

Our	BEST	partners	can	benefit	from	our	local	
assembly plant and warehouses, our training 
courses and tools, and our promotional activities. 

For the first time ever, manufacturer and 
distributors are working together from the 
product assembly stage and in the design of new 
applications, in a sharing process that sees one 
party transferring know-how and technology and 
the other partly providing a thorough knowledge 
of the local market.

Bonfiglioli, uw wereldwijde partner voor krachtoverbrenging 
en besturing

Klanttevredenheid is voor Bonfiglioli een absolute basisvoorwaarde, en iets dat wij wereldwijd ook nastreven in de 
meest brede zin van het woord. Vestigingen in 17 landen op 5 continenten staan u terzijde met advies en service om 
een volledige klanttevredenheid te realiseren. 

Elke vestiging levert snelle en efficiënte verkoopondersteuning en perfecte aftersales-service, met prompte levering 
vanuit de vestigingen vaak dankzij lokale assemblage in combinatie met lokale voorraden.

Naast de fabrieksvestigingen is er ook een wereldwijd netwerk van geautoriseerde dealers waar u op kunt rekenen. 
De dealers zijn met zorg geselecteerd, en bieden dezelfde perfecte ondersteuning voor verkoop en aftersales, en enkele 
dealers bieden door eigen voorraad en assemblage een alles omvattende ondersteuning die in niets onderdoet voor die 
van de fabrieksvestigingen.

Op deze wijze zijn de Bonfiglioli producten wereldwijd verkrijgbaar en worden ook wereldwijd ondersteund.  
Deze ambitie wordt ondersteund door de steeds verdergaande ontwikkeling van ons verkoopnetwerk dat echte waarde 
toevoegt, zowel online als in de echte wereld.

BEST (Bonfiglioli Excellence Service Team) is een van de meest moderne verkoop en service organisaties op het gebied 
van (hoogvermogen) mechanische aandrijvingen en besturingen en besturing.

De partners binnen het BEST systeem hebben het voordeel van lokale assemblage en voorraad, maar ook van training, 
opleidingen en de juiste gereedschappen. Vanzelfsprekend is Elsto Drives & Controls Best Partner en beschikt hiermee 
over actuele kennis en kunde en heeft directe toegang tot alle Bonfiglioli informatie en diensten.

Als partner neemt Elsto Drives & Controls actief deel in de ontwikkeling van nieuwe producten en toepassingen en stelt 
Bonfiglioli heirmee in staat een goede voeling met de Nederlandse markt te houden.
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Geavanceerde technologie voor alle takken van industrie

Deze permanent magneet wisselstroom synchroonmotoren zijn ideaal voor gebruik bij geautomatiseerde machines in het 
bijzonder die met een hoge dynamiek. Te denken valt aan machines voor het bewerken van plastic en metaal, maar ook 
voedingsmiddelenproductie en verpakkings- en textielmachines.

De motoren maken gebruik van “salient pole” techniek voor een hogere efficiëntie. De afmetingen van de motoren kunnen 
dankzij deze techniek drastisch worden verkleind, met een aanzienlijke toename in koppeldichtheid en dynamiek. 
Dankzij de hoge kwaliteit van de neodymium-ijzer-brons-magneten is het prestatieniveau met betrekking tot dynamiek en 
het vermogen om hoge overbelasting te doorstaan zonder schade aan de magneten op een ongekend niveau gekomen. 

De motoren zijn verkrijgbaar in zes bouwgroottes die gezamenlijk een (kiep) koppelgebied bestrijken van 0,85 tot 45 Nm.

De borstelloze sinus motoren zijn ontworpen voor een 230 en 400 V AC driefasen aansluiting.

De BMD serie motoren zijn uitgevoerd met klasse F isolatie materialen, en maken gebruik van een vrije ventilatie koeling 
(IC410).

Aangezien bij iedere servomotor een temperatuursensor (PTC of KTY) in de motorwikkelingen is geïntegreerd, kan de 
bedrijfstemperatuur continu worden bekeken en bewaakt door de regelaar en is de kans op motorschade nihil, ongeacht de 
bedrijfsomstandigheden.

Optioneel kunnen de motoren worden uitgevoerd met een door de regelaar aangestuurde houdrem.

De volgende terugkoppel-voorzieningen zijn beschikbaar:
• Resolver met een excitatiefrequentie van 8 en 10 kHz
• Single en Multi-turn: met Hiperface en EnDAT protocollen
• Sensorloze uitvoeringen (hiervoor zijn speciale besturingsalgoritmen nodig)

Toerental en/of koppel worden bij BMD motoren gestuurd door een geschikte servobesturing. De servobesturing is daarmee 
een integraal onderdeel van de aandrijving, en vereist een perfecte afstemming met de overige componenten om optimale 
prestaties te realiseren.

De combinatie van BMD servomotoren en regelaars uit de Bonfiglioli Vectron Active Cube serie garandeert een excellent 
samenspel dankzij het optimaliseren van de rekenmodellen voor de motor door het zelflerende vermogen van de regelaar 
dat wordt ondersteund, door de configuratie software van de regelaar. Voor meer informatie over frequentieregelaars wordt 
verwezen naar de Bonfiglioli Vectron catalogi en handboeken.

BMD motoren zijn optioneel verkrijgbaar met een verhoogde inwendige vliegwielmassa. Deze motoren combineren hoge 
koppelwaarden, precisie en compactheid. Daarnaast bieden zij een uitstekende regelbaarheid en een grote uitwendige massa 
die een perfecte afstemming mogelijk maakt in toepassingen die een hogere interne afstemmings kinetische energie behoefte 
hebben. 

De motoren zijn standaard uitgevoerd met een IP 65 bescherming en optioneel is een IP 67 bescherming beschikbaar.

De behuizing is standaard voorzien van een zwarte (RAL 9005) coating.
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Sensorloos servo bedrijf

Bonfiglioli Agile regelaars zijn perfect geschikt voor Permanent Magneet wisselstroom synchroonmotor technologie door een 
sensorloze besturing zonder terugkoppeling. Met name toepassingen waar afmetingen en energiegebruik belangrijk zijn biedt 
deze techniek directe voordelen.

Sensorloze servo aandrijving is een concurrerend concept. 
Bij het besturen van borstelloze motoren is een exacte bepaling van de rotorpositie cruciaal voor het überhaupt laten 
functioneren van de motor. De conventionele methode om de rotorpositie te bepalen is het monteren van een encoder 
of resolver op de motoras om de besturing van de juiste signalen te voorzien. Dit werkt prima, maar zorgt wel voor meer 
bekabeling en extra onderdelen. Dankzij het toepassen van innovatieve techniek kan de Bonfiglioli Vectron regelaar borstelloze 
motoren aansturen zonder tussenkomst van sensors, en daarmee de extra kosten en complexiteit van sensor besturing 
vermijden.
De Bonfiglioli Agile regelaar gebruikt logaritmen om de actuele positie van de rotor te bepalen aan de hand van fluctuaties in de 
door de motor opgenomen stroom. Door het combineren van deze techniek met een functionele analyse van het magnetisch 
circuit, is de Agile regelaar in staat om een efficiënte en precieze sturing van toerental en koppel te realiseren.

Het laten vervallen van elektromechanische sensoren heeft een aantal voordelen:
• Energiebesparing en een compactere bouw in vergelijking met conventioneel aangestuurde inductie kortsluitanker motoren
• Breed constant koppelbereik in vergelijking met conventioneel aangestuurde inductie-motoren
• Verbetering van de betrouwbaarheid
• Sensor typisch kritisch gedrag vervalt
• Vereenvoudigt het besturingssysteem
• Temperatuurbewaking bij terugkoppeling
• Dankzij sensorloos bedrijf ook toepasbaar wanneer er geen ruimte voor sensoren is.
• Lagere totale kosten
• Minder bekabeling, minder aansluitingen

De sensorloze motoren zijn standaard voorzien van één meter aansluitkabel.
Dit is het geval bij motoren met type aanduiding SEN P2. De motoren met type aanduiding SEN P1/P1N zijn voorzien 
van een 8 pin’s aansluitstekker. In beide gevallen blijft het benamingsveld bestemd voor de signaalaansluiting leeg.
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BMD motoren worden gefabriceerd conform de van 
toepassing zijnde normen en richtlijnen als opgenomen  
in onderstaande lijst: 

Normen
IEC 60034-1, EN 60034-1
Roterende elektrische machines
Deel 1: Beoordeling en prestatie

IEC 60034-5, EN 60034-5
Roterende elektrische machines
Deel 5: Beschermingsgraden gebaseerd op het integrale 
ontwerp (IP codering) – Indeling

IEC 60034-6, EN 60034-6
Roterende elektrische machines
Deel 6: Koelmethoden (IC code)

IEC 60034-8, EN 60034-8
Roterende elektrische machines
Deel 8: Klemaanduidingen en draairichting

IEC 60034-14, EN 60034-14
Roterende elektrische machines
Deel 14: Mechanische trillingen – Meting beoordeling en 
grenswaarden van de trillingen

IEC 60072-1
Roterende elektrische machines
Afmetingen en vermogensindeling van roterende  
elektrische machines

IEC TS 60034-25
Roterende elektrische machines
Deel 25: Richtlijnen voor het ontwerp en de prestaties van 
wisselstroom-motoren speciaal bedoeld voor gebruik met 
frequentieregelaars

Richtlijnen
Laagspanningsrichtlijn: 2006/95/EG

De BMD servomotoren voldoen aan de UL/CSA normen 
voor de Noord Amerikaanse markt (UL dossier nummer 
E358266)

UL 1004-1
Rotating Electrical Machines
General Requirements

UL 1004-6
Servo and Stepper Motors

CSA C22.2 No. 100
Motors and Generators

Normen en Richtlijnen

Symbool Eenheid Definitie
nn [min-1] Nominaal toerental

Mn [Nm] Nominaal koppel

Pn [kW] Nominaal vermogen

In [A] Nominale stroom

M0 [Nm] Stilstandkoppel

I0 [A] Statische stroom

Mmax [Nm] Maximaal koppel

Imax [A] Maximale stroom

KT [Nm/A] Koppel constante

Ke [V/1000min-1] Elektrische tegenstroom

Rpp [Ω] Stator fase-fase weerstand

Lpp [mH] Stator fase-fase inductie

τel [ms] Elektrische tijd constante

τtherm [min] Thermische tijd constante

JM [kgm2 x 10-4] Rotor massatraagheid

mM [kg] Motorgewicht zonder rem

Jb [kgm2 x 10-4] Rem massatraagheid

mb [kg] Rem gewicht

Mb [Nm] Rem koppel

Pb [W] Elektrisch vermogen van de rem bij 20°C

Vb [V] Rem gelijkstroom aansluitspanning 

Ib [A] Rem stroom

mMB [kg] Motorgewicht met rem

t1 [ms] Rem reactietijd inschakelen

t2 [ms] Rem reactietijd uitschakelen
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BMD serie permanent magneet wisselstroommotoren 

Programma-overzicht

7.2
BMD 102

4.4
BMD 82

3.2

2.2

BMD 65 1.7

0.85

22

34
BMD 170

BMD 145
16.8

14
BMD 118

10.2

9.6

45

Bonfiglioli permanent magneet wisselstroom synchroonmotoren programma

Bonfiglioli permanent magneet wisselstroom synchroonmotoren zijn verkrijgbaar in zes bouwgroottes, met statischekoppels 
van 0.85 tot 45 Nm.

BMD servomotor voordelen
• Concurerende technologie
• Lage massatraagheid
• Hoog dynamisch
• Hoge koppeldichtheid
• Nauwkeurig
• Compact ontwerp
• Goed combineerbaar met reductoren en regelaars
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Productbenaming van Bonfiglioli permanent magneet synchroon-motoren

BMD servomotoren worden technisch geïdentificeerd op basis van hun benaming. De benaming is opgebouwd uit een 
alfanumerieke reeks, die de eigenschappen van het product weergeven.

De complete benaming geeft een totaalbeeld van de configuratie van de betreffende motor.

De benaming bestaat uit twee delen:
- BASIS uitvoeringen
- OPTIONELE uitvoeringen 

Zowel de BASIS als de OPTIONELE secties zijn opgedeeld in aparte velden die ieder een bepaald ontwerpaspect van de 
motor definiëren.

De basis en optionele velden kunnen ieder per keer slechts één waarde bevatten. Deze waarden zijn geselecteerd uit een 
beperkt aantal voorgedefinieerde waarden per veld.

Het is verplicht om uit de beschikbare opties die per veld beschikbaar zijn er één te selecteren.
Alleen velden waar een “blanco” keuze mogelijk is, kunnen als zodanig worden gemarkeerd.

De behuizing van de BMD servomotoren is RAL 9005 (zwart) gecoat.

Onderstaand een kort overzicht van het leveringsprogramma voor de primaire eigenschappen als bouwgrootte, 
stilstandkoppel, nominale stroom en nominaal toerental.

Onderstaand een kort overzicht van beschikbare eigenschappen voor de basis varianten 
als bouw grootte, kiepkoppel, nominale stroom en nominaal toerental.

BMD 65 BMD 82 BMD 102 BMD 118 BMD 145 BMD 170

0.85
Nm

1.7
Nm

2.2
Nm

3.2
Nm

4.4
Nm

7.2
Nm

9.6
Nm

10.2 
Nm

14
Nm

16.8 
Nm

22
Nm

34
Nm

45
Nm

4
0
0
 V

1600 rpm X X X X X X X X X X X X

3000 rpm X X X X X X X X X X X X X

4500 rpm X X X X X X X X X X X

5500 rpm X X X X X X X X X X X

6000 rpm X X X X X X X X X X

2
3
0
 V

1600 rpm X X X X X X X X X X X X

3000 rpm X X X X X X X X X X X X

4500 rpm X X X X X X X X

5500 rpm X X X X X X X X

6000 rpm X X X X X X X
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Basis varianten

65BMD 1.7 3000 400 63 9

Nominaal motortoerental (2)

1600 (min-1)
3000 (min-1)
4500 (min-1)
5500 (min-1)
6000 (min-1)

Motorflens grootte (1)

63 mm bij motorbouwgrootte 65
75 mm bij motorbouwgrootte 65
100 mm bij motorbouwgrootte 82, 102
115 mm bij motorbouwgrootte 82, 102
130 mm bij motorbouwgrootte 118
130S mm bij motorbouwgrootte 118
165 mm bij motorbouwgrootte 118, 145, 170

Asdiameter 
9 mm bij motorbouwgrootte 65
11 mm bij motorbouwgrootte 65, 82
14 mm bij motorbouwgrootte 82
19 mm bij motorbouwgrootte 82, 102, 118, 145
24 mm bij motorbouwgrootte 102, 118, 145, 170
28 mm bij motorbouwgrootte 118, 145, 170
32 mm bij motorbouwgrootte 170

Nominale motorspanning (2)

230
400

Bouwgrootte behuizing
65, 82, 102, 118, 145, 170

Serie 
BMD

Motor kiepkoppel
0.85 (Nm)  motorbouwgrootte 65
1.7 (Nm)  motorbouwgrootte 65
2.2 (Nm)  motorbouwgrootte 65
3.2 (Nm)  motorbouwgrootte 82
4.4 (Nm)  motorbouwgrootte 82 

7.2 (Nm)  motorbouwgrootte 102
9.6 (Nm)  motorbouwgrootte 102 

10.2 (Nm)  motorbouwgrootte 118
14 (Nm)  motorbouwgrootte 118 

16.8 (Nm)  motorbouwgrootte 145
22 (Nm)  motorbouwgrootte 145 

34 (Nm)  motorbouwgrootte 170
45 (Nm)  motorbouwgrootte 170

Opbouw productbenaming van de Bonfiglioli BMD servomotoren

Borstelloze motorbenaming
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65K PTC RES1 P1 S1 F24 F1

Basis varianten Optionele varianten

Terugkoppelvoorziening
RES1(3)  2-polige resolver 8kHz

2-polige resolver 10kHz
Encoder EnDAT Single Turn
Encoder EnDAT Multi Turn
Encoder Hiperface Single Turn
Encoder Hiperface Multi Turn
Sensorloos

RES2
ENB1
ENB2
ENB3
ENB4
SEN 

Signaal aansluiting
(blanco) Sensorloze versie, geen terugkoppelvoorziening

Verdraaibare aansluitkast met stekker 
Verdraaibare aansluitkast zonder stekker
Kabel met losse aansluitdraden
Kabel met Sub D stekker

S1 
S1N 
S2 (3) 
S2C (3) 

Rem
(blanco) geen rem

24 V DC remF24 

Vliegwiel
(blanco) geen vliegwiel

Vliegwiel F1 (4) 

Motoraansluiting
P1 Verdraaibare aansluitkast met stekker

Verdraaibare aansluitkast zonder stekker
Kabel zonder stekkers

P1N 
P2 

Spiebaan uitvoering
K met spie 
NK zonder spie

Beschermingsklasse
65 IP65
67 IP67

Thermische bescherming
PTC PTC
KTY KTY 84-130

Opmerkingen:
 (1)  Flensmaat “M” zie pagina 14

(2)  Voor beschikbare motor/AC spanning en toerental combinaties, 
      zie overzicht op pag. 11
(3)  Niet beschikbaar voor bouwgrootte BMD 65
(4)  Niet beschikbaar indien een rem is gemonteerd

 
 
 

CUS

Gecertificeerde uitvoering
(blanco) CE
CUS UL
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Mechanische aansluiting

Het geheel van uitvoering (vorm en afmetingen) van de voorziening waarmee de motor op andere/opvolgende 
aandrijvingscomponenten (reductoren, koppelingen,…) gemonteerd kan worden, wordt aangeduid met het begrip 
“Mechanische aansluiting”.
De mechanische aansluiting is onderdeel van de motor, en omvat zowel de motorflens als de motoras. De flenzen en 
assen van de BMD motoren worden beschreven op basis van de geometrie die is vastgelegd in norm IEC 60072-1.

ReductorServomotor

Mechanische aansluiting 
van de servomotor

Transmissieonderdeel

M

P

SE

DN

De standaard mechanische aansluiting van de BMD motoren is te ontlenen aan onderstaande maatschets:

Standaard mechanische aansluiting

Servomotoren

BMD65 BMD82 BMD102 BMD118 BMD145 BMD170

Asdiameter x aslengte
DxE

[mm]
9x20
11x23

11x23
14x30
19x40

19x40
24x50

19x40
24x50
28x60

19x40
24x50
28x60

24x50
28x60
32x60

Vierkante �ens
P

[mm]
65 65 82 100 102 102 118 118 145 145 170

Steekcirkel montagegaten
in �ens

M
[mm]

63 75 100 115 100 115 130 (1) 130 165 165 165

Diameter van de pasrand
N

[mm]
40 60 80 95 80 95 95 110 130 130 130

Montagegat diameters
S

[mm]
5.5 6 6.5 9 7 9 9 9 11.5 11.5 11.5

Opmerking:
(1) Mechanische aansluiting 130S

Mechanische aansluiting: Motorflens en motoras
In overeenstemming met IEC 60072-1 wordt de mechanische aansluiting gedefinieerd 
door de maten D, E, P, M, N en S als aangegeven in onderstaande tekening
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Mechanische toleranties

Afmetingen van motoras, spie en flens en de van 
toepassing zijnde toleranties zijn in overeenstemming met 
IEC 60072-1.
Uitvoering van de motoras en het draadgat in de kop van 
de as zijn in overeenstemming met UNI 3221, DIN 332.
Overige toleranties worden vermeld in de tabel.

Asbelastingen

Onderstaande belastingswaarden zijn berekend volgens 
ISO 281 berekening L10h (20.000 uur).
De voor de in de berekening gebruikte belastingen en 
toerentallen werd aangenomen dat deze een constante 
waarde hebben over de gehele levensduur van het lager.
De radiale last FR grijpt aan op de helft van de uitstekende 
motoraslengte.

 
Onderdeel Afmetingen Tolerantie

As D [mm]
Ø 9 - 28 j6

Ø 32 k6

Spie F [mm] h9

Flens N [mm] Ø < 250 j6

FA

FR

Maximale radiale belasting FR [N]

Bouwgrootte Toerental [min-1]

[Nm] 1600 3000 4500 5500 6000

BMD 65
0.85 300 240 210 200 190
1.7 330 270 230 220 210
2.2 350 280 250 230 220

BMD 82
3.2 580 470 410 390 370
4.4 610 500 430 410 390

BMD 102
7.2 750 610 530 500 480
9.6 800 650 570 530 520

BMD 118
10.2 860 700 610 570 550
14 910 740 650 600 590

BMD 145
16.8 1400 1150 1000 940 910
22 1500 1200 1050 980 960

BMD 170
34 900 730 640

-
45 1500 1200 1050

Maximale axiale belasting FA [N]

Bouwgrootte Toerental [min-1]

[Nm] 1600 3000 4500 5500 6000

BMD 65
0.85 59 48 42 39 38
1.7 65 53 46 43 42
2.2 69 56 49 46 44

BMD 82
3.2 115 94 82 77 75
4.4 120 100 85 81 79

BMD 102
7.2 150 120 105 100 95
9.6 160 130 110 105 100

BMD 118
10.2 170 139 121 115 110
14 180 145 130 120 115

BMD 145
16.8 280 230 200 185 180
22 295 240 210 195 190

BMD 170
34 180 145 125

-
45 295 240 210
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Koppel-Toerental karakteristiek

Het toegestane bedrijfsgebied van een borstelloze servomotor wordt bepaald door thermische, mechanische en 
elektromagnetische limieten.

De thermische limiet is afhankelijk van de temperatuurklasse van de gebruikte isolatie (F). Om de thermische limiet 
niet te overschrijden dient het motorkoppel te worden gereduceerd naarmate het toerental stijgt, beginnend bij het 
stilstandkoppel M0. Het maximaal toelaatbare koppel is afhankelijk van het gebruik. 
Karakteristieke curves zijn opgesteld voor continu bedrijf (S1) en intermitterend bedrijf (S3 – 20%/S3-50%). 
Een kortdurende, hoge overbelasting tot Mmax is toegelaten.

Het toerental wordt gelimiteerd door het maximaal toelaatbare mechanische toerental en de spanningslimiet. 
Hierbij ligt de toerentalbeperking door de spanningslimiet doorgaans lager dan voor de mechanische limiet. 
De spanning limiet curve wordt bepaald door het nominale motortoerental. De specifieke curve voor de verschillende 
nominale toerentallen is in de tabel af te lezen.
Bij het dimensioneren van de aandrijving dient bij voorkeur een motor te worden gekozen waarbij de spanningslimie- 
curve niet te ver boven de voor de toepassing benodigde maximale toerental ligt.

Het prestatieniveau van een borstelloze motor wordt bepaald door het aangeven van het toeren- en koppelbereik. 
Het continu bruikbare gebied wordt begrensd door de maximaal continue koppelcurve tot aan het snijpunt met de 
spanningslimiet curve. Continu bedrijf in het gebied boven S1 gebruik is om thermisch reden niet toegestaan. 
Het intermitterend gebruiksgebied wordt begrensd door de maximale koppelwaarde en de spanningslimietcurve.

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

S3 20%

S3 50%

S1 Mn1

Mn2

Mmax

M0

0
0 nn1 nn2

Continu gebruik

Intermitterend gebruik

Spanningslimiet curve voor 
het nominale motortoerental 

n nn1  en n2
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Parameter Symbool Eenheid Toerental [min-1]

1600 3000 4500 5500 6000

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

M0 [Nm] 0.85

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC] 168 181 172 179 177

Mn [Nm] 0.83 0.80 0.76 0.74 0.73

In [A] 0.74 1.16 1.74 1.92 2.09

I0 [A] 0.77 1.23 1.93 2.18 2.39

Mmax [Nm] 2.55 2.55 2.55 2.55 2.55

Imax [A] 2.5 3.9 6.2 7.0 7.7

  Ke [V/1000min-1] 75 47 30 27 24

KT [Nm/A] 1.10 0.69 0.44 0.39 0.36

Pn [kW] 0.14 0.25 0.36 0.43 0.46

Rpp [Ω] 48.4 19.2 7.75 6.10 5.04

Lpp [mH] 145 57.5 23.2 18.3 15.1

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.2

    τel [ms] 3.0

τtherm [min] 14

mM [kg] 1.3

mMB [kg] 1.5

BMD 65 • 0.85 Nm - 230V
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1600 3000 4500 5500 6000

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

M0 [Nm] 1.7

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 193 180 180 174 171

Mn [Nm] 1.65 1.60 1.52 1.48 1.45

In [A] 1.25 2.30 3.2 3.9 4.2

I0 [A] 1.26 2.34 3.4 4.2 4.7

Mmax [Nm] 4.9 4.9 4.9 4.9 4.9

Imax [A] 4.3 8.0 11.5 14.5 15.9

  Ke [V/1000min-1] 89 48 33 26 24

KT [Nm/A] 1.35 0.73 0.50 0.40 0.36

Pn [kW] 0.28 0.50 0.72 0.85 0.91

Rpp [Ω] 30.4 8.79 4.19 2.66 2.20

Lpp [mH] 91.9 26.6 12.6 8.0 6.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.4

    τel [ms] 3.0

τtherm [min] 20

mM [kg] 1.9

mMB [kg] 2.1

BMD 65 • 1.7 Nm - 230V  
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Parameter Symbool Eenheid
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1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 2.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 179 180 191 192 190

Mn [Nm] 2.12 2.05 1.95 1.85 1.80

In [A] 1.65 2.78 3.6 4.1 4.4

I0 [A] 1.70 2.96 4.1 4.9 5.4

Mmax [Nm] 6.2 6.2 6.2 6.2 6.2

Imax [A] 5.4 9.4 12.9 15.6 17.1

 Ke [V/1000min-1] 90 52 38 31 28

KT [Nm/A] 1.29 0.74 0.54 0.45 0.41

Pn [kW] 0.36 0.64 0.92 1.07 1.13

Rpp [Ω] 18.8 6.21 3.27 2.26 1.86

Lpp [mH] 56.9 18.8 9.9 6.8 5.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.6

    τel [ms] 3.0

τtherm [min] 26

mM [kg] 2.6

mMB [kg] 2.8

BMD 65 • 2.2 Nm - 230V

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000 4500 5500 6000

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

M0 [Nm] 3.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 191 181 200 176 176

Mn [Nm] 3.15 3 2.8 2.6 2.5

In [A] 2.37 4.3 5.3 7.0 7.6

I0 [A] 2.41 4.5 6.0 8.3 9.0

Mmax [Nm] 8.5 8.5 8.5 8.5 8.5

Imax [A] 8.3 15.5 20.6 28.4 31

  Ke [V/1000min-1] 92 49 37 27 24

KT [Nm/A] 1.33 0.71 0.53 0.39 0.35

Pn [kW] 0.53 0.94 1.32 1.50 1.57

Rpp [Ω] 11.3 3.23 1.81 0.96 0.81

Lpp [mH] 64.2 18.3 10.3 5.4 4.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 1.4

   τel [ms] 5.7

τtherm [min] 26

mM [kg] 3.5

mMB [kg] 4.1

BMD 82 • 3.2 Nm - 230V  
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Parameter Symbool Eenheid
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1600 3000 4500 5500 6000

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

M0 [Nm] 4.4

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 181 184 188 196 197

Mn [Nm] 4.2 3.8 3.55 3.3 3.15

In [A] 3.1 5.1 6.8 7.3 7.6

I0 [A] 3.3 5.8 8.4 9.7 10.6

Mmax [Nm] 11.5 11.5 11.5 11.5 11.5

Imax [A] 9.8 17.4 25.1 29.2 32

  Ke [V/1000min-1] 93 52 36 31 29

KT [Nm/A] 1.35 0.76 0.53 0.45 0.42

Pn [kW] 0.70 1.19 1.67 1.90 2.0

Rpp [Ω] 6.89 2.19 1.05 0.78 0.66

Lpp [mH] 39.0 12.4 6.0 4.4 3.7

Jm [kgm2 x 10 -4] 1.7

    τel [ms] 5.7

τtherm [min] 33

mM [kg] 4.6

mMB [kg] 5.2

BMD 82 • 4.4 Nm - 230V  
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Parameter Symbool Eenheid
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BMD 102 • 7.2 Nm - 230V  
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1600 3000 4500 5500 6000

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

M0 [Nm] 7.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 187 177 182 183 185

Mn [Nm] 7 6.7 6 5.8 5.6

In [A] 5.0 9.5 12.6 14.4 15.4

I0 [A] 5.0 9.7 13.9 16.9 18.2

Mmax [Nm] 21 21 21 21 21

Imax [A] 18.3 35 51 61 66

  Ke [V/1000min-1] 94 49 34 28 26

KT [Nm/A] 1.43 0.75 0.52 0.43 0.40

Pn [kW] 1.17 2.10 2.83 3.3 3.5

Rpp [Ω] 3.02 0.82 0.40 0.27 0.23

Lpp [mH] 25.4 6.9 3.3 2.3 1.9

Jm [kgm2 x 10 -4] 3.4

    τel [ms] 8.4

τtherm [min] 31

mM [kg] 5.8

mMB [kg] 7

Parameter Symbool Eenheid

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 9.6

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC] 183 184 187 192 190

Mn [Nm] 9.2 8.5 7.7 6.9 6.5

In [A] 6.0 10.2 13.5 14.3 14.8

I0 [A] 6.3 11.5 16.8 19.8 21.8

Mmax [Nm] 28 28 28 28 28

Imax [A] 20.4 37 54 64 70

  Ke [V/1000min-1] 102 56 38 33 30

KT [Nm/A] 1.52 0.84 0.57 0.48 0.44

Pn [kW] 1.54 2.7 3.6 4.0 4.1

Rpp [Ω] 2.24 0.68 0.32 0.23 0.19

Lpp [mH] 18.8 5.7 2.7 1.9 1.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 4.7

    τel [ms] 8.4

τtherm [min] 38

mM [kg] 7.4

mMB [kg] 8.6

BMD 102 • 9.6 Nm - 230V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (koppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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Parameter

1600 3000 4500 5500

M0 [Nm] 10.2

fn [Hz] 107 200 300 367

Vn [VAC] 184 178 174 196

Mn [Nm] 10 9.5 8.5 8

In [A] 7.2 13.5 18.3 17.4

I0 [A] 7.2 13.7 20.8 22.6

Mmax [Nm] 30 30 30 30

Imax [A] 25.3 48 73 79

  Ke [V/1000min-1] 95 50 33.1 30.4

KT [Nm/A] 1.41 0.75 0.49 0.45

Pn [kW] 1.7 3.0 4.0 4.6

Rpp [Ω] 1.56 0.43 0.19 0.16

Lpp [mH] 20.5 5.7 2.5 2.1

Jm [kgm2 x 10 -4] 7.8

    τel [ms] 13

τtherm [min] 34

mM [kg] 9.7

mMB [kg] 11.9

BMD 118 • 10.2 Nm - 230V  
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Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (koppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
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el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000

M0 [Nm] 14.0

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC] 184 192

Mn [Nm] 13.3 12.2

In [A] 8.6 14.0

I0 [A] 9.2 16.3

Mmax [Nm] 39 39

Imax [A] 30 53

  Ke [V/1000min-1] 104 59

KT [Nm/A] 1.51 0.86

Pn [kW] 2.2 3.8

Rpp [Ω] 1.17 0.37

Lpp [mH] 15.4 4.9

Jm [kgm2 x 10 -4] 9.9

    τel [ms] 13

τtherm [min] 42

mM [kg] 11.7

mMB [kg] 12.9

BMD 118 • 14 Nm - 230V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000

M0 [Nm] 16.8

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC ] 180 176

Mn [Nm] 16.5 16

In [A] 11.9 21.9

I0 [A] 12.1 22.8

Mmax [Nm] 46 46

Imax [A] 46 88

Ke [V/1000min-1] 89 47

KT [Nm/A] 1.39 0.74

Pn [kW] 2.76 5.0

Rpp [Ω] 0.84 0.24

Lpp [mH] 13.3 3.8

Jm [kgm2 x 10 -4] 12.8

τel [ms] 16

τtherm [min] 36

mM [kg] 15.2

mMB [kg] 17.8

BMD 145 • 16.8 Nm - 230V
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]



S
-S

-B
O

R
-N

L-
S

E
R

V-
00

0-
V

00

35ELSTO Drives & Controls • Voorhout • Weert • Hoogerheide • Tel.+31(0)88 7865800 • Email: info@elsto.eu • Site: www.elsto.eu

B
M

D

1600 3000

M0 [Nm] 22.0

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC ] 185 202

Mn [Nm] 20.7 19.2

In [A] 14.5 22.9

I0 [A] 15.4 26.5

Mmax [Nm] 59 59

Imax [A] 51 87

Ke [V/1000min-1] 102 60

KT [Nm/A] 1.42 0.83

Pn [kW] 3.5 6.0

Rpp [Ω] 0.67 0.23

Lpp [mH] 10.6 3.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 17.6

τel [ms] 16

τtherm [min] 47

mM [kg] 18.2

mMB [kg] 20.8

BMD 145 • 22 Nm - 230V
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000

M0 [Nm] 34.0

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC ] 181 182

Mn [Nm] 31 27.5

In [A] 19.7 32.2

I0 [A] 21.8 40.4

Mmax [Nm] 90 90

Imax [A] 66 121

Ke [V/1000min-1] 99 54

KT [Nm/A] 1.56 0.84

Pn [kW] 5.2 8.6

Rpp [Ω] 0.30 0.09

Lpp [mH] 5.8 1.7

Jm [kgm2 x 10 -4] 28.2

τel [ms] 20

τtherm [min] 50

mM [kg] 25

mMB [kg] 29.5

BMD 170 • 34 Nm - 230V
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 0.85

fn [Hz] 200 300 367 400

Vn [VAC ] 295 331 318 306

Mn [Nm] 0.80 0.76 0.74 0.73

In [A] 0.72 0.88 1.08 1.21

I0 [A] 0.76 0.98 1.23 1.38

Mmax [Nm] 2.55 2.55 2.55 2.55

Imax [A] 2.43 3.1 3.9 4.4

Ke [V/1000min-1] 76 59 47 42

KT [Nm/A] 1.12 0.87 0.69 0.62

Pn [kW] 0.25 0.36 0.43 0.46

Rpp [Ω] 50.0 30.3 19.2 15.1

Lpp [mH] 150 90.7 57.5 45.2

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.2

τel [ms] 3.0

τtherm [min] 14

mM [kg] 1.3

mMB [kg] 1.5

BMD 65 • 0.85 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ((dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 1.7

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 336 311 308 316 300

Mn [Nm] 1.65 1.60 1.52 1.48 1.45

In [A] 0.72 1.33 1.85 2.14 2.43

I0 [A] 0.72 1.35 1.98 2.34 2.68

Mmax [Nm] 4.9 4.9 4.9 4.9 4.9

Imax [A] 2.46 4.6 6.7 8.0 9.1

Ke [V/1000min-1] 155 83 57 48 42

KT [Nm/A] 2.36 1.26 0.86 0.73 0.63

Pn [kW] 0.28 0.50 0.72 0.85 0.91

Rpp [Ω] 92.3 26.3 12.2 8.79 6.65

Lpp [mH] 279 79.5 37.0 26.6 20.1

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.4

τel [ms] 3.0

τtherm [min] 20

mM [kg] 1.9

mMB [kg] 2.1

BMD 65 • 1.7 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 2.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 285 314 314 328 313

Mn [Nm] 2.12 2.05 1.95 1.85 1.80

In [A] 1.04 1.60 2.20 2.41 2.68

I0 [A] 1.07 1.70 2.48 2.88 3.27

Mmax [Nm] 6.2 6.2 6.2 6.2 6.2

Imax [A] 3.4 5.4 7.9 9.1 10.4

Ke [V/1000min-1] 143 90 62 53 47

KT [Nm/A] 2.06 1.29 0.89 0.76 0.67

Pn [kW] 0.36 0.64 0.92 1.07 1.13

Rpp [Ω] 47.6 18.8 8.82 6.56 5.08

Lpp [mH] 144 56.9 26.7 19.8 15.4

Jm [kgm2 x 10 -4] 0.6

τel [ms] 3.0

τtherm [min] 26

mM [kg] 2.6

mMB [kg] 2.8

BMD 65 • 2.2 Nm - 400V
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 3.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 332 315 312 323 308

Mn [Nm] 3.15 3 2.8 2.6 2.5

In [A] 1.36 2.50 3.4 3.8 4.3

I0 [A] 1.39 2.60 3.9 4.5 5.2

Mmax [Nm] 8.5 8.5 8.5 8.5 8.5

Imax [A] 4.7 8.9 13.2 15.5 17.7

Ke [V/1000min-1] 159 85 57 49 43

KT [Nm/A] 2.31 1.23 0.83 0.71 0.62

Pn [kW] 0.53 0.94 1.32 1.50 1.57

Rpp [Ω] 34.3 9.75 4.42 3.23 2.47

Lpp [mH] 194 55.2 25.0 18.3 14.0

Jm [kgm2 x 10 -4] 1.4

τel [ms] 5.7

τtherm [min] 26

mM [kg] 3.5

mMB [kg] 4.1

BMD 82 • 3.2 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 4.4

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 315 323 328 335 335

Mn [Nm] 4.2 3.8 3.55 3.3 3.15

In [A] 1.76 2.90 3.9 4.3 4.5

I0 [A] 1.88 3.3 4.8 5.7 6.2

Mmax [Nm] 11.5 11.5 11.5 11.5 11.5

Imax [A] 5.6 9.9 14.4 17.1 18.6

Ke [V/1000min-1] 161 92 63 53 49

KT [Nm/A] 2.34 1.33 0.92 0.77 0.71

Pn [kW] 0.70 1.19 1.67 1.90 2.0

Rpp [Ω] 20.8 6.77 3.21 2.26 1.92

Lpp [mH] 118 38.3 18.1 12.8 10.8

Jm [kgm2 x 10 -4] 1.7

τel [ms] 5.7

τtherm [min] 33

mM [kg] 4.6

mMB [kg] 5.2

BMD 82 • 4.4 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 7.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 320 311 305 320 305

Mn [Nm] 7 6.7 6 5.8 5.6

In [A] 2.92 5.4 7.5 8.2 9.3

I0 [A] 2.94 5.5 8.3 9.7 11.0

Mmax [Nm] 21 21 21 21 21

Imax [A] 10.7 20.0 30 35 40

Ke [V/1000min-1] 161 86 57 49 43

KT [Nm/A] 2.45 1.31 0.87 0.75 0.65

Pn [kW] 1.17 2.10 2.83 3.3 3.5

Rpp [Ω] 8.87 2.53 1.11 0.82 0.63

Lpp [mH] 74.7 21.3 9.4 6.9 5.3

Jm [kgm2 x 10 -4] 3.7

τel [ms] 1.4

τtherm [min] 31

mM [kg] 5.8

mMB [kg] 7

BMD 102 • 7.2 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op
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el

 [N
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]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 9.6

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 318 324 323 332 333

Mn [Nm] 9.2 8.5 7.7 6.9 6.5

In [A] 3.4 5.8 7.8 8.3 8.4

I0 [A] 3.6 6.5 9.7 11.5 12.4

Mmax [Nm] 28 28 28 28 28

Imax [A] 11.7 21.0 31 37 40

Ke [V/1000min-1] 177 99 66 56 52

KT [Nm/A] 2.65 1.48 0.99 0.84 0.77

Pn [kW] 1.54 2.7 3.6 4.0 4.1

Rpp [Ω] 6.77 2.11 0.95 0.68 0.58

Lpp [mH] 56.8 17.7 8.0 5.7 4.8

Jm [kgm2 x 10 -4] 4.7

τel [ms] 8.4

τtherm [min] 38

mM [kg] 7.4

mMB [kg] 8.4

BMD 102 • 9.6 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

Parameter Symbool Eenheid

K
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 10.2

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 312 305 314 323 306

Mn [Nm] 10 9.5 8.5 8 7.5

In [A] 4.2 7.9 10.2 10.5 11.4

I0 [A] 4.3 8.0 11.6 13.7 15.8

Mmax [Nm] 30 30 30 30 30

Imax [A] 14.9 28.0 40 48 55

Ke [V/1000min-1] 161 86 60 50 44

KT [Nm/A] 2.39 1.28 0.88 0.75 0.65

Pn [kW] 1.68 3.0 4.0 4.6 4.7

Rpp [Ω] 4.47 1.27 0.61 0.43 0.33

Lpp [mH] 58.8 16.7 8.0 5.7 4.3

Jm [kgm2 x 10 -4] 7.8

τel [ms] 13

τtherm [min] 34

mM [kg] 9.7

mMB [kg] 11.9

BMD 118 • 10.2 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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B
M

D

1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 14.0

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 323 320 325 335 329

Mn [Nm] 13.3 12.2 10.9 9.7 9.0

In [A] 4.9 8.4 10.9 11.4 11.8

I0 [A] 5.3 9.8 14.4 16.9 18.9

Mmax [Nm] 39 39 39 39 39

Imax [A] 17.2 32 47 55 62

Ke [V/1000min-1] 182 98 67 57 51

KT [Nm/A] 2.66 1.43 0.97 0.83 0.74

Pn [kW] 2.2 3.8 5.0 5.3 5.3

Rpp [Ω] 3.60 1.04 0.48 0.35 0.28

Lpp [mH] 47.4 13.7 6.3 4.6 3.7

Jm [kgm2 x 10 -4] 9.9

τel [ms] 13

τtherm [min] 42

mM [kg] 11.7

mMB [kg] 12.9

BMD 118 • 14 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel ( (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
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]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000 4500 5500 6000

M0 [Nm] 16.8

fn [Hz] 107 200 300 367 400

Vn [VAC ] 314 308 314 319 305

Mn [Nm] 16.5 16 14 13 12.5

In [A] 6.8 12.5 16.4 17.5 19

I0 [A] 6.9 13.0 19.0 22.8 26

Mmax [Nm] 46 46 46 46 46

Imax [A] 26.7 50 73 88 100

Ke [V/1000min-1] 156 83 57 47 42

KT [Nm/A] 2.42 1.29 0.88 0.74 0.65

Pn [kW] 2.76 5.0 6.6 7.5 7.9

Rpp [Ω] 2.53 0.72 0.34 0.24 0.18

Lpp [mH] 40.4 11.5 5.4 3.8 2.9

Jm [kgm2 x 10 -4] 12.8

τel [ms] 16

τtherm [min] 36

mM [kg] 15.2

mMB [kg] 17.8

BMD 145 • 16.8 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000 4500 5500

M0 [Nm] 22.0

fn [Hz] 107 200 300 367

Vn [VAC ] 319 321 323 357

Mn [Nm] 20.7 19.2 17 15

In [A] 8.4 14.2 18.3 17.6

I0 [A] 9.0 16.4 24.3 26.5

Mmax [Nm] 59 59 59 59

Imax [A] 29.5 54 80 87

Ke [V/1000min-1] 176 96 65 59

KT [Nm/A] 2.45 1.34 0.90 0.83

Pn [kW] 3.5 6.0 8.0 8.6

Rpp [Ω] 1.97 0.59 0.27 0.23

Lpp [mH] 31.5 9.4 4.3 3.6

Jm [kgm2 x 10 -4] 17.6

τel [ms] 16

τtherm [min] 47

mM [kg] 18.2

mMB [kg] 20.8

BMD 145 • 22 Nm - 400V  
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 1600  3000  4500  5500

Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000

M0 [Nm] 34.0

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC ] 319 315

Mn [Nm] 31 27.5

In [A] 11.2 18.6

I0 [A] 12.4 23.3

Mmax [Nm] 90 90

Imax [A] 37 70

Ke [V/1000min-1] 174 93

KT [Nm/A] 2.74 1.46

Pn [kW] 5.2 8.6

Rpp [Ω] 0.91 0.26

Lpp [mH] 17.9 5.1

Jm [kgm2 x 10 -4] 28.2

τel [ms] 20

τtherm [min] 50

mM [kg] 25

mMB [kg] 29.5

BMD 170 • 34 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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1600 3000

M0 [Nm] 45.0

fn [Hz] 107 200

Vn [VAC ] 310 314

Mn [Nm] 42 36

In [A] 15.9 24.9

I0 [A] 17.1 31

Mmax [Nm] 125 125

Imax [A] 52 96

Ke [V/1000min-1] 185 101

KT [Nm/A] 2.74 1.50

Pn [kW] 7.0 11.3

Rpp [Ω] 0.57 0.17

Lpp [mH] 11.1 3.3

Jm [kgm2 x 10 -4] 47.5

τel [ms] 19

τtherm [min] 65

mM [kg] 30

mMB [kg] 34.5

BMD 170 • 45 Nm - 400V  
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Parameter Symbool Eenheid

Stilstandkoppel (dT=105K)

Nominale motorfrequentie

Nominaal motorspanning

Nominaal koppel  (dT=105K)

Stroom bij nominaal toerental

Stationaire stroom

Maximaal koppel

Maximale stroom

Elektrische tegenstroom

Koppelconstante

Nominaal vermogen

Stator fase-fase weerstand (bij 20°C)

Stator fase-fase inductie

Rotor massatraagheid

Elektrische tijdconstante (bij 20°C)

Thermische tijdconstante

Motorgewicht zonder rem

Motorgewicht met rem

K
op

p
el

 [N
m

]

Toerental [min-1]

Toerental [min-1]
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Type As

D E DB GA(1) F(1)

65
9 20 M3 10.2 3

11 23 M4 12.5 4

82

11 23 M4 12.5 4

14 30 M5 16 5

19 40 M6 21.5 6

102
19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

Type Flens

M N P S T LA

65
63 40 65 5.5 2.5 7

75 60 65 6 2.5 7

82

100 80 82 6.5 3 10

115 95 100 9 3 10

102
100 80 102 7 3 10

115 95 102 9 3 10

P

LB AF

A
D

p

A
D

S

LA

GA

LLp

LLs

V E

øDA

A

øDB

F

T

øNP

øS

øM

45
°

45°

Type Motor

T0 AC LB2 LB3 LB4 LB5 LB6 LB7 ADp ADs AF LLp LLs V8 V9 V10 V11

65

0.85

65

112 143 130 130 179 179

41.5 41.5 32 96 96

89 89 138 138

1.7 135 166 153 153 202 202 112 112 161 161

2.2 161 192 179 179 228 228 138 138 187 187

82
3.2

82
160 200 183 160 223 223

41.5 41.5 36 96 96
132 132 195 195

4.4 180 220 203 180 243 243 152 152 215 215

102
7.2

102
180 220 203 180 243 220

41.5 41.5 39 96 96
150 150 190 190

9.6 207 247 230 207 297 247 177 177 217 217

Afmetingen (BMD 65 tot en met BMD 102)

Opmerkingen:
(1) Motoras zonder spie beschikbaar
LB2  Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor
LB3  Motorlengte met resolver, of als in uitvoering zonder sensor met rem of vliegwiel
LB4  Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2)
LB5  Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4)
LB6  Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
LB7  Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
V8  Motor met resolver, encoder (ENB1, ENB2, ENB3, ENB4) of in uitvoering zonder sensor
V9  Motor met resolver, encoder of in uitvoering zonder sensor en met rem of vliegwiel
V10  Motor met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
V11  Motor met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
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Type Motor

T0 AC LB2 LB3 LB4 LB5 LB6 LB7 ADp ADs AF LLp LLs V8 V9 V10 V11

118
10.2

118
210 260 235 210 285 260

41.5 41.5 96 96 96
175 225 225 225

14 243 293 268 243 351 293 208 258 258 258

145
16.8

145
230 280 255 230 305 280

41.5 41.5 96 96 96
195 245 245 245

22 265 315 290 265 375 315 230 280 280 280

170
34

170
265 340 303 265 378 340

41.5 41.5 140 96 96
233 308 308 308

45 319 394 357 319 432 394 287 362 362 362

Type As

D E DB GA(1) F(1)

118

19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

145

19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

170

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

32 60 M12 35 10

Type Flens

M N P S T LA

118

130 (2) 95 118 9 3.5 10

130 110 118 9 3.5 10

165 130 145 11.5 3.5 10

145 165 130 145 11.5 3.5 12

170 165 130 170 11.5 3.5 12

P

LB AF

A
D

p

A
D

S

LA

GA

LLp

LLs

V E

øDA

A

øDB

F

T

øNP

øS

øM

45
°

45°

Afmetingen (BMD 118 tot en met BMD 170)

Opmerkingen:
(1) Motoras zonder spie beschikbaar
LB2  Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor
LB3  Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor met rem of vliegwiel
LB4  Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2)
LB5  Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4)
LB6  Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
LB7  Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
V8  Motor met resolver, encoder (ENB1, ENB2, ENB3, ENB4) of in uitvoering zonder sensor
V9  Motor met resolver, encoder of in uitvoering zonder sensor en met rem of vliegwiel
V10  Motor met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
V11  Motor met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
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Terugkoppelvoorzieningen

De Bonfiglioli BMD servomotor serie is verkrijgbaar met verschillende terugkoppelvoorzieningen. Beschikbare mogelijkheden 
zijn: resolver en optische absoluut encoders in single of multi turn uitvoering. Alle beschikbare terugkoppelvoorzieningen zijn 
geschikt voor de Bonfiglioli Vectron Active Cube regelaars. Specifieke terugkoppelvoorzieningen zijn op verzoek beschikbaar.

Encoders
Een resolver is een passieve component die bestaat uit een stator en een rotor, en wordt geactiveerd door een externe 
spanningsbron. De resolver genereert twee uitgaande signalen die overeenkomen met de sinus- en cosinushoek van de 
motoras. De resolver is een robuuste absoluut pulsgever met een goede nauwkeurigheid en een goede weerstand 
tegen hoge temperaturen en trillingen. De positienauwkeurig is minder dan één omwenteling.

Een absoluut encoder gebruikt een optische schijf met hoge precisie. De hoge resolutie wordt bereikt door een combinatie van 
absolute informatie via een seriële verbinding, en een sinus/cosinus signaal van een incrementeel proces. Single-turn-encoders 
kunnen alleen een absolute waarde genereren binnen een enkele omwenteling.

Multi-turn-absoluut-encoders zijn aanvullend voorzien van een set tandwielen waarmee meerdere asomwentelingen kunnen 
worden geregistreerd. Hiermee kan voor enige positie en voor enig aantal asomwentelingen (binnen het maximaal aantal 
toelaatbare encoderomwentelingen) een unieke positie worden afgegeven.

Resolver datasheet

S1 S3

Stator
V1

Stator
V2

S2

S4

Rotor
VR

Stator
Ve

R1

R2

Stationair

StationairDraaiendStationair

Onderdeel BMD 65 BMD82 - BMD170

RES2 RES1 RES2

Aantal polen 2 2 2

Transformatie verhouding 0.5 ±5% 0.5
 +15% 

    -5%
0.5 ±5%

Ingaande spanning [Vac] rms 7 11 5.5

Ingaande stroom [mA] 65 57 61

Ingaande frequentie [kHz] 10 8 10

Fase verschuivingen 0° -11° -12°

Ingaande impedantie 70 + j100 75 + j185 43 + j79

Uitgaande impedantie 175 +j275 135 + j265 62 + j112

Elektrische fout  ±10’ ±10’ ±10’

Nauwkeurigheidsrimpel 1’ max 1’ max 1’ max

Gebruikstemperatuur -55°C ... + 155°C -55°C ... + 155°C -55°C ... + 155°C

Maximaal toerental [min-1] 10000 20000 10000

Gewicht [kg] 0.065 0.28 0.28

Rotor massatraagheid [kgm 2 x 10 -6 ] 3.0 5.0 5.0
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Onderdeel BMD 65 BMD82 - BMD170

ENB1 ENB2 ENB1 ENB2

EnDat EnDat

ECN1113 EQN1125 ECN1313 EQN1325

Single turn Multi turn Single turn Multi turn

3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC

85mA (5V) 105mA (5V) 85mA (5V) 105mA (5V)

512 512 2048 2048

8192 (13 bits) 8192 (13 bits) 8192 (13 bits) 8192 (13 bits)

 - 4096 (12 bits)  - 4096 (12 bits)

-40°C ... +115°C -40°C ... +115°C

12000 12000

0.10 0.25

Data interface

Model

Type

Voeding

Stroomverbruik

Perioden per omwenteling

Positie per omwenteling

Omwentelingen

Gebruikstemperatuur

Maximaal toerental [min

Gewicht [kg]

Rotor massatraagheid [kgm

-1 ]

2 x 10 -6 ] 0.40 2.60

SICK ENCODERS

Onderdeel BMD 65 BMD82 - BMD170

ENB3 ENB4 ENB3 ENB4

Hiperface Hiperface

SKS36 SKM36 SRS50 SRM50

Single turn Multi turn Single turn Multi turn

7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC

60mA 60mA 80mA 80mA

128 128 1024 1024

4096 (12 bits) 4096 (12 bits) 32768 (15 bit) 32768 (15 bit)

 - 4096 (12 bits)  - 4096 (12 bits)

-30°C ... +110°C -20°C ... +110°C

10000 12000

0.07 0.20

0.45 1.00

Data interface

Model

Type

Voeding

Stroomverbruik

Perioden per omwenteling

Positie per omwenteling

Omwentelingen

Gebruikstemperatuur

Maximaal toerental [min

Gewicht [kg]

Rotor massatraagheid [kgm

-1 ]

2 x 10 -6 ]

HEIDENHAIN ENCODERS

Encoder gegevens

Onderdeel BMD 65 BMD82 - BMD170

ENB1 ENB2 ENB1 ENB2

EnDat EnDat

ECN1113 EQN1125 ECN1313 EQN1325

Single turn Multi turn Single turn Multi turn

3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC 3.6VDC ... 14VDC

85mA (5V) 105mA (5V) 85mA (5V) 105mA (5V)

512 512 2048 2048

8192 (13 bits) 8192 (13 bits) 8192 (13 bits) 8192 (13 bits)

 - 4096 (12 bits)  - 4096 (12 bits)

-40°C ... +115°C -40°C ... +115°C

12000 12000

0.10 0.25

Data interface

Model

Type

Voeding

Stroomverbruik

Perioden per omwenteling

Positie per omwenteling

Omwentelingen

Gebruikstemperatuur

Maximaal toerental [min

Gewicht [kg]

Rotor massatraagheid [kgm

-1 ]

2 x 10 -6 ] 0.40 2.60

SICK ENCODERS

Onderdeel BMD 65 BMD82 - BMD170

ENB3 ENB4 ENB3 ENB4

Hiperface Hiperface

SKS36 SKM36 SRS50 SRM50

Single turn Multi turn Single turn Multi turn

7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC 7VDC ... 12VDC

60mA 60mA 80mA 80mA

128 128 1024 1024

4096 (12 bits) 4096 (12 bits) 32768 (15 bit) 32768 (15 bit)

 - 4096 (12 bits)  - 4096 (12 bits)

-30°C ... +110°C -20°C ... +110°C

10000 12000

0.07 0.20

0.45 1.00

Data interface

Model

Type

Voeding

Stroomverbruik

Perioden per omwenteling

Positie per omwenteling

Omwentelingen

Gebruikstemperatuur

Maximaal toerental [min

Gewicht [kg]

Rotor massatraagheid [kgm

-1 ]

2 x 10 -6 ]

HEIDENHAIN ENCODERS
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PTC/KTY thermische bescherming

Alle motoren in de BMD serie zijn voorzien van een 
geïntegreerde PTC om de motorwindingen te beschermen 
tegen temperaturen die boven de toegelaten waarde voor 
de gebruikte F-klasse isolatie liggen. De sensoren voldoen 
alle aan DIN 44081-82. Voor toepassingen waar een 
terugkoppeling van de temperatuurwaarden gewenst is, 
is optioneel een KTY sensor leverbaar.

De PTC sensor bestaat uit een speciale keramische 
weerstand waarvan de Ohmse waarde varieert met de 
temperatuur van de wikkelingen die de sensor bewaakt. 
Iedere temperatuur geeft een bekende weerstand zodat bij 
een voeding van de sensor met een vaste spanning, aan de 
hand van het uitgaande spanning de actuele temperatuur 
kan worden bepaald.  

Als de temperatuur een vastgestelde waarde overschrijdt 
(de spanning komt onder een bepaalde waarde) zal het 
bewakingscircuit de voeding van de motor onderbreken om 
zo schade aan de motor te voorkomen.

PTC curve
volgens DIN 44081-82

R(T) curve 
van KTY 84-130

BMD

PTC

Therm/PTC Therm/PTC

Lg R (log) [ Ω]

RPTC

Rref

RN

Rmin

TN TRmin Tref TPTC

T

[°C ]

3.0

2.0

1.0

0
-100 0 100 200 300

R
[kΩ ]

T [°C ]

KTY 84-130
KTY 84-130 Optioneel zijn siliconen sensoren verkrijgbaar. Operationeletemperatuurbereik -40°C …+ 260°C.

In de motorwikkelingen is een op 150°C afgestelde drievoudige PTC Thermistor aangebracht.
De weerstandscurve van de PTC Thermistor is in overeenstemming met DIN 44081-82.
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Motor
Stilstand-

koppel
Nominale 
remkracht 

bij 20°C
Mb

Nominale 
remkracht 
bij 100°C

Mb

Rem-
spanning

Vb

Rem-
stroom

Ib

Rem vermogens-
opname
bij 20°C

Pb

Rem 
massa-

traagheid

Gewicht

mb

Reactietijd 
in-

schakelen
t1

Reactietijd
uit-

schakelen
t2

Nm Nm Nm Vdc A W Kgm2 x10-4 kg ms ms

65

0.85

2 1.8

24

0.46 11 0.068 0.15 6 251.7

2.2

82
3.2

4.5 4 0.5 12 0.18 0.35 7 35
4.4

102
7.2

9 8 0.75 18 0.54 0.7 7 40
9.6

118
10.2

18 15 1.0 24 1.66 1.1 10 50
14

145
16.8

18 15 1.0 24 1.66 1.1 10 50
22

170
34

36 32 1.1 26 5.56 1.8 22 90
45

Elektromechanische houdrem

Een elektromechanische houdrem is optioneel beschikbaar. De rem kan worden besteld door het invullen van “F24” in het rem 
optieveld.

De rem is uitsluitend bedoeld voor gebruik als houdrem bij een reeds stilstaande motoras. De rem kan niet worden gebruikt als 
dynamische rem, met uitzondering van noodgevallen zoals stroomuitval.

In onderstaande tabel wordt een overzicht gegeven van de beschikbare remmen per motorbouwgrootte. Indien een motor 
zonder rem is geleverd, is het achteraf monteren van een rem niet mogelijk.

De voeding van de remspoel dient met 24V DC te gebeuren. Door het selecteren van de remoptie zal de lengte van de motor 
toenemen (zie hiervoor pagina 45-47 "Afmetingen"). Remaansluitdraden zijn ondergebracht en de aansluitstekker samen met 
de motoraansluitdraden.

Opmerking
Indien de motor is uitgevoerd met de "verhoogde massatraagheid" optie (het vliegwiel) kan geen rem worden gemonteerd.

Opmerkingen
t1 Tijd van het schakelen van de voeding totdat het nominale koppel is bereikt
t2 Tijd van het inschakelen van de voeding tot het koppel afneemt
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MOTOR MET TERUGKOPPELVOORZIENING BMD 65-BMD 145
Kabels met stekkerverbinding (opties P1N/P1) Losse kabels (optie P2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur

1 Fase U L1/1/U

2 Fase V L2/2/V

Aarde - SL Geel/groen

4 Rem + Wit

5 Rem – Zwart

6 Fase W L3/3/W

MOTOR MET TERUGKOPPELVOORZIENING BMD 170
Kabels met stekkerverbinding (opties P1N/P1) Losse kabels (optie P2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur

U Fase U L1/1/U

V Fase V L2/2/V

W Fase W L3/3/W

Aarde - SL Geel/groen

+ Rem + Wit

– Rem – Zwart

MOTOR ZONDER SENSOR BMD 65-BMD 145
Kabels met stekkerverbinding (opties P1N/P1) Losse kabels (optie P2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur

1 Fase U L1/1/U

Aarde - SL Geel/groen

3 Fase W L3/3/W

4 Fase V L2/2/V

A PTC/KTY + Wit/5

B PTC/KTY – Zwart/6

C Rem + 7

D Rem – 8

MOTOR ZONDER SENSOR BMD 170
Kabels met stekkerverbinding (opties P1N/P1) Losse kabels (optie P2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur

U Fase U L1/1/U
W Fase W L2/2/V
V Fase V L3/3/W

Aarde - SL Geel/groen
1 PTC/KTY + Wit/5
2 PTC/KTY – Zwart/6
+ Rem + 7
– Rem – 8
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Power connections

The motor connections can be made by connectors 
(P1N,P1, S1N, S1 options) or by cables (P2, S2 
options).

Power connections
The 6-pin power connector of the motor with 
feedback includes the pins of the motor supply 

and the ones for the brake supply (if provided). 
The 8-pin power connector of the sensorless motor 
has also the pins for the thermal protection (PTC or 
KTY). Same layouts are used for motor with flying 
cable connection.

MOTOR WITH FEEDBACK DEVICE / BMD65 - BMD145

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

2

1 5
6

4

Cable label or color

1 Phase U L1 / 1 / U

2 Phase V L2 / 2 / V

Earth	-	SL Yellow - Green

4 Brake + White

5 Brake - Black

6 Phase W L3 / 3 / W

SENSORLESS MOTOR / BMD65 - BMD145

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

3

D
C B

A
4

1

Cable label or color

1 Phase U L1 / 1 / U

Earth	-	SL Yellow - Green

3 Phase W L3 / 3 / W

4 Phase V L2 / 2 / V

A Ptc / Kty + White / 5

B Ptc / Kty - Black / 6

C Brake + 7

D Brake - 8

MOTOR WITH FEEDBACK DEVICE / BMD170

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

V

W U

- +

Cable label or color

U Phase U L1 / 1 / U

V Phase V L2 / 2 / V

W Phase W L3 / 3 / W

Earth	-	SL Yellow - Green

+ Brake + White

- Brake - Black

SENSORLESS MOTOR / BMD170

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

V

W U

- +

2 1

Cable label or color

U Phase U L1 / 1 / U

V Phase V L2 / 2 / V

W Phase W L3 / 3 / W

Earth	-	SL Yellow - Green

1 Ptc / Kty + White / 5

2 Ptc / Kty - Black / 6

+ Brake + 7

- Brake - 8
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V

W U

- +
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+ Brake + White

- Brake - Black

SENSORLESS MOTOR / BMD170

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

V

W U

- +

2 1

Cable label or color
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+ Brake + 7

- Brake - 8
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W U

- +

Cable label or color

U Phase U L1 / 1 / U
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Earth	-	SL Yellow - Green
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SENSORLESS MOTOR / BMD170

Power connector layout (P1N/P1 options) Power cable (P2 option)

Connector PIN number Description

V
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- +

2 1

Cable label or color

U Phase U L1 / 1 / U
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- Brake - 8

Voedingsaansluitingen

De motor wordt aangesloten met behulp van stekkerverbindingen (opties P1N, P1, S1N, S1) of door middel van losse draden 
(opties P2 en S2).

Voedingsaansluitingen
De 6-pins-stekker voor de motor heeft naast de aansluitingen voor de motorvoeding ook aansluitingen voor de rem (indien 
van toepassing). De 8-pins-stekker voor de motor zonder sensor heeft daarnaast ook aansluitingen voor de thermische 
bescherming (PTC of KTY). Dezelfde configuraties worden ook gebruikt voor uitvoeringen met losse aansluitdraden.
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Sensoraansluitingen

De sensoraansluitingen zijn bedoeld om uit de motor afkomstige informatie terug te koppelen naar de regelaar. De draden 
van de thermische sensors (van de PTC of de KTY) zijn onderdeel van de sensorstekker en kabel. Verschillende stekker 
configuraties zijn beschikbaar voor ieder terugkoppel-apparaat.

Uitvoeringen met losse draden op verschillende manieren worden aangesloten op de regelaar. De S2 versie heeft draden met 
kabelhulzen voor een schroefverbinding, de S2C uitvoering is voorzien van SUB-D pinstekkers die zijn geconfigureerd voor 
de Bonfiglioli interface module.

MOTOR MET RESOLVER (RES1/RES2) BMD 65-BMD 170
Signaalstekker lay-out (opties S1N/S1) Signaalkabel (optie S2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur
1 Sin – Bruin
2 Sin + Groen
3 Niet in gebruik Niet in gebruik
4 Afschermkabel -
5 Niet in gebruik Niet in gebruik
6 Niet in gebruik Niet in gebruik
7 Exct – Zwart
8 PTC/KTY – Wit (0,50 mm2)
9 PTC/KTY+ Bruin (0,50 mm2)

10 Exct + Rood
11 Cos + Grijs
12 Cos – Rose

MOTOR MET ENDAT ENCODER (ENB1/ENB2) BMD 65-BMD 170
Signaalstekker lay-out (opties S1N/S1) Signaalkabel (optie S2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur
1 UP SENSOR Paars
2 Niet in gebruik Niet in gebruik
3 Niet in gebruik Niet in gebruik
4 0V SENSOR Geel
5 PTC/KTY – Blauw
6 PTC/KTY+ Wit
7 UP Wit/Groen
8 Clock + Blauw
9 Clock – Zwart

10 0V Bruin/Groen
11 Afscherm kabel -
12 B + Rood/Zwart
13 B – Groen/Zwart
14 DATA + Grijs
15 A + Blauw/Zwart
16 A – Geel/Zwart
17 DATA – Rose

MOTOR MET HYPERFACE ENCODER (ENB3/ENB4) BMD 65-BMD 170
Signaalsteker lay-out (opties S1N/S1) Signaalkabel (optie S2)

Stekkerpin nummer Omschrijving Kabelmarkering of kleur
1 Sin + Groen
2 Sin – Bruin
3 RS 485 + Blauw
4 Niet in gebruik Niet in gebruik
5 Afschermkabel -
6 Niet in gebruik Niet in gebruik
7 GND (0V) Zwart
8 PTC/KTY – Wit (0,50 mm2)
9 PTC/KTY+ Bruin (0,50 mm2)

10 + Vdc Rood
11 Cos + Grijs
12 Cos – Rose
13 RS 485 – Paars
14 Niet in gebruik Niet in gebruik
15 Niet in gebruik Niet in gebruik
16 Niet in gebruik Niet in gebruik
17 Niet in gebruik Niet in gebruik
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Signal connections

The signal connections are used to link the motor 
feedback with the inverer feedback module. 
The thermal protection leads (from PTC or KTY) 
are included in the signal connector and cable. 
Different connector layouts are defined for each 
feedback device. 

Variants with flying signal cable have different 
termination on the inverter feedback module 
side. S2 variant has lead wires with ferrules for 
connection to screw terminals. S2C variant has 
SUB-D male standard connector with layout in 
accordance with the Bonfiglioli interface module.

MOTOR WITH RESOLVER (RES1/RES2) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

8
7

12

6
11

5 3

4

10
2

9
1

Cable color
1 Sin - Brown
2 Sin + Green
3 not connected not connected
4 Shield cable  -
5 not connected not connected
6 not connected not connected
7 Exct	- Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 Exct	+ Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose

MOTOR WITH ENDAT ENCODER (ENB1/ENB2) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 UP	SENSOR Violet
2 not connected not connected
3 not connected not connected
4 0V	SENSOR Yellow
5 Ptc / Kty - Blue
6 Ptc / Kty + White
7 UP White Green
8 Clock + Blue
9 Clock - Black

10 0V Brown Green
11 Shield cable  -
12 B + Red Black
13 B - Green Black
14 DATA + Gray
15 A + Blue Black
16 A - Yellow Black
17 DATA - Rose

MOTOR WITH HYPERFACE ENCODER (ENB3/ENB4) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 Sin + Green
2 Sin - Brown
3 RS485 + Blue
4 not connected not connected
5 Shield cable -
6 not connected not connected
7 GND (0V) Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 + Vdc Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose
13 RS485 - Violet
14 not connected not connected
15 not connected not connected
16 not connected not connected
17 not connected not connected
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Signal connections

The signal connections are used to link the motor 
feedback with the inverer feedback module. 
The thermal protection leads (from PTC or KTY) 
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feedback device. 
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Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

8
7

12

6
11

5 3

4

10
2

9
1

Cable color
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2 Sin + Green
3 not connected not connected
4 Shield cable  -
5 not connected not connected
6 not connected not connected
7 Exct	- Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 Exct	+ Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose

MOTOR WITH ENDAT ENCODER (ENB1/ENB2) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 UP	SENSOR Violet
2 not connected not connected
3 not connected not connected
4 0V	SENSOR Yellow
5 Ptc / Kty - Blue
6 Ptc / Kty + White
7 UP White Green
8 Clock + Blue
9 Clock - Black

10 0V Brown Green
11 Shield cable  -
12 B + Red Black
13 B - Green Black
14 DATA + Gray
15 A + Blue Black
16 A - Yellow Black
17 DATA - Rose

MOTOR WITH HYPERFACE ENCODER (ENB3/ENB4) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 Sin + Green
2 Sin - Brown
3 RS485 + Blue
4 not connected not connected
5 Shield cable -
6 not connected not connected
7 GND (0V) Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 + Vdc Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose
13 RS485 - Violet
14 not connected not connected
15 not connected not connected
16 not connected not connected
17 not connected not connected
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feedback with the inverer feedback module. 
The thermal protection leads (from PTC or KTY) 
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Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

8
7

12

6
11

5 3

4

10
2

9
1

Cable color
1 Sin - Brown
2 Sin + Green
3 not connected not connected
4 Shield cable  -
5 not connected not connected
6 not connected not connected
7 Exct	- Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 Exct	+ Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose

MOTOR WITH ENDAT ENCODER (ENB1/ENB2) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 UP	SENSOR Violet
2 not connected not connected
3 not connected not connected
4 0V	SENSOR Yellow
5 Ptc / Kty - Blue
6 Ptc / Kty + White
7 UP White Green
8 Clock + Blue
9 Clock - Black

10 0V Brown Green
11 Shield cable  -
12 B + Red Black
13 B - Green Black
14 DATA + Gray
15 A + Blue Black
16 A - Yellow Black
17 DATA - Rose

MOTOR WITH HYPERFACE ENCODER (ENB3/ENB4) / BMD65 - BMD170

Signal connector layout (S1N/S1 options) Signal cable (S2 option)

Connector PIN number Description

1

2

3

4

5 6
7

8

9

10

11

12
13

14 17
16

15

Cable color
1 Sin + Green
2 Sin - Brown
3 RS485 + Blue
4 not connected not connected
5 Shield cable -
6 not connected not connected
7 GND (0V) Black
8 Ptc / Kty - White (0.50 mm2)
9 Ptc / Kty + Brown (0.50 mm2)
10 + Vdc Red
11 Cos + Gray
12 Cos - Rose
13 RS485 - Violet
14 not connected not connected
15 not connected not connected
16 not connected not connected
17 not connected not connected
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Motor Stilstandkoppel Extra massatraagheid Gewichtstoename

Nm Kgm2x10-4 kg

65

0.85

0.5 0.31.7

2.2

82
3.2

3 0.7
4.4

102
7.2

7.5 1.3
9.6

118
10.2

16 2.4
14

145
16.8

36 3.6
22

170
34

70 5.5
45

Vliegwiel optie

De BMD permanent magneet wisselstroom synchroon motoren kunnen op verzoek worden voorzien van een verhoogde 
massatraagheid met behulp van een vliegwiel. De als zodanig uitgevoerde motoren hebben een hogere massatraagheid 
dan de basisuitvoering.

Een verhoogde motor massatraagheid is bedoeld voor toepassingen waar sprake is van een verhoogde massatraagheid van 
het aan te drijven object. Door de verhoogde rotor massatraagheid is een comfortabeler besturing mogelijk door de beter op 
elkaar afgestemde massatraagheid van motor en last.
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SIGNAAL servokabel (groen)

VOEDINGS servokabel (oranje)

Regelaar
Servomotor

Servokabels

Servokabels

Met servokabels worden de kabels bedoeld die de Bonfiglioli servomotor verbindt met de regelaar. Een servokabel-
programma is beschikbaar voor motorvoeding en dataterugkoppeling, waarmee het verschil tussen voeding- en 
datakabels wordt geaccentueerd.

De voedingskabel zorgt voor het vermogen en voedt, indien aanwezig, ook de rem.

Datakabels zijn bedoeld om de elektrische signalen over te brengen die afkomstig zijn van de terugkoppelvoorzieningen 
in de motor. De datakabel wordt ook gebruikt voor het overbrengen van PTC signalen. 

Alle servokabels zijn verkrijgbaar in drie lengtes: 3, 5 en 10 meter, terwijl afwijkende lengtes op verzoek verkrijgbaar zijn. 
Hiermee wordt door de grote verscheidenheid voor vrijwel iedere toepassing een passende kabel aangeboden.
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Voedingskabels voor servo toepassingen BMD serie

Voedingskabels zijn herkenbaar aan hun oranje kleur volgens de Desina norm. De doorsnede van de geleiders is afhankelijk 
van de nominale motorstroom. Om de verschillende vermogens passend te kunnen aansluiten zijn de kabels beschikbaar 
met vier verschillende geleiderdoorsnedes (1,5, 2,5, 4,0 en 10,0 mm2). Aan de regelaarzijde is de kabel uitgevoerd met losse 
draden die zijn afgewerkt met kabelhulzen voor geschroefde aansluitingen. Aan de motorzijde is de kabel voorzien van een 
ronde stekker met Speed-Tech technologie voor een eenvoudige en zekere verbinding met de corresponderende draaibare 
motorstekker. Als te zien is op pagina 52 zijn er stekkers beschikbaar met zes pinnen voor motoren met terugkoppeling en 
stekkers met acht pinnen voor sensorloze motoren.

De kabels voldoen aan de volgende technische 
eisen:

De bestelcode van de kabels is opgebouwd uit vijf velden

Technische gegevens

Eigenschappen
Buigbare oliebestendige 
afgeschermde kabel

Geleider
Vertind en gevlochten koperdraad 
volgens IEC 60228 CI 5/6

Buitenmantel
PUR of een vergelijkbaar 
thermoplastisch materiaal. 
Kleur oranje RAL 2003

Binnenmantel

Vertind en 
gevlochten koperdraad

PP of TPE

Afdekking > 80%

Elektrische gegevens

Nominaal spanning voedingsgeleiders U0 /U 600/1000V

Nominaal spanning datageleiders U0 /U 300/500V

Wisselstr. testsp. voedingsgeleiders 4 kV

Wisselstr. testspanning datageleiders 1 kV

Isolatie weerstand  > 5 MOhm/km

Van toepassing zijnde normen en certificeringen

UL/CSA, RoHS, DESINA

Mechanische gegevens

Gebruikstemperatuur -15 / +80 °C

Minimum buigradius 10 x D

Aantal buigcycli ≥ 10 6

Maximale snelheid ≥ 180 m/min

Maximale versnelling ≥ 15 m/s2

Regelaarzijde Motorzijde

MPC 3 15 NB C1

Kabellengte
03 3 m
05 5 m
10 10 m

Remdraden
NB zonder rembedrading
B met rembedrading

Stekkermaat en type 
C1 6-pins-stekker voor motor met terugkoppeling, grootte 65 ... 145
C2 6-pins-stekker voor motor met terugkoppeling, grootte 170
C3 8-pins-stekker voor sensorloze motor, grootte 65 ... 145
C4 8-pins-stekker voor sensorloze motor, grootte 170

Geleiderdoorsnede
015 1.5 mm2

025 2.5 mm2

040 4 mm2

100 10 mm2
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Motor-
grootte

Stilstand-
koppel Nominaal toerental

Nm 1600 min-1 3000 min-1 4500 min-1 5500 min-1 6000 min-1

400 Volt nominale spanning – motor met terugkoppeling

65
0.85

MPC XX 015 YY C1

1.7
2.2

82
3.2
4.4

102
7.2
9.6

118
10.2
14 MPC XX 025 YY C1

145
16.8
22 MPC XX 040 YY C1

170
34

MPC XX 040 YY C2 Niet verkrijgbaar
45 MPC XX 100 YY C2

400 Volt nominale spanning – sensorloze motor met stekker

65
0.85

MPC XX 015 YY C3

1.7
2.2

82
3.2
4.4

102
7.2
9.6

118
10.2
14 MPC XX 025 YY C3

145
16.8
22 MPC XX 040 YY C3

170
34

MPC XX 040 YY C4 Niet verkrijgbaar
45 MPC XX 100 YY C4

230 Volt nominale spanning – motor met terugkoppeling

65
0.85

MPC XX 015 YY C1

1.7
2.2

82
3.2
4.4

102
7.2

MPC XX 025 YY C19.6
MPC XX 040 YY C1

118
10.2
14

Niet verkrijgbaar145
16.8

MPC XX 025 YY C1 MPC XX 040 YY C1
22

170 34 MPC XX 040 YY C2 MPC XX 100 YY C2

230 Volt nominale spanning – sensorloze motor met stekker

65
0.85

MPC XX 015 YY C3

1.7
2.2

82
3.2
4.4

102
7.2

MPC XX 025 YY C39.6
MPC XX 040 YY C3

118
10.2
14

Niet verkrijgbaar145
16.8

MPC XX 025 YY C3 MPC XX 040 YY C3
22

170 34 MPC XX 040 YY C4 MPC XX 100 YY C4

Voedingskabels voor servo toepassingen BMD serie

Om de gebruiker te helpen bij de keuze van de juiste servomotorkabel wordt in onderstaande tabellen een overzicht gegeven 
van de diverse mogelijkheden. Veld XX verwijst naar de kabellengte (03. 05, 10) terwijl veld YY verwijst naar het al dan niet 
aanwezig zijn van remaansluitkabels (NB, B). Zie voorafgaande pagina voor een beschrijving van de velden in de bestelcode.
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De kabels voldoen aan de volgende technische
eisen:

De bestelcode van de kabels wordt beschreven in onderstaande tabel:

Technische gegevens

Eigenschappen
Buigbare oliebestendige 
afgeschermde kabel

Geleider
Vertind en gevlochten koperdraad 
volgens IEC 60228 CI 5/6

Buitenmantel
PUR of een vergelijkbaar 
thermoplastisch materiaal. 
Kleur green

Binnenmantel PP of TPE

Vertind koperen 
afscherm net

Afdekking > 80%

Elektrische gegevens

Nominaal spanning 30 V

Wisselstroom testspanning 1500 V

Isolatie weerstand > 10 MOhm/km

Capaciteit draad/draad < 150 pF/m

Mechanische gegevens

Gebruikstemperatuur -20 / +80 °C

Minimum buigradius 10 x D

Aantal buigcycli ≥ 10 6

Maximale snelheid ≥ 180 m/min

Maximale versnelling ≥ 15 m/s2

Regelaarzijde Motorzijde

Terugkoppel-
voorziening

Afwerking
regelaarzijde

Regelaar
terugkoppel module

Kabellengte

3 m 5 m 10 m

RES1 / RES2
Losse draden EM-RES-01/02 MSC 03 RES FW MSC 05 RES FW MSC 10 RES FW

SUB-D9 EM-RES-03 MSC 03 RES SC MSC 05 RES SC MSC 10 RES SC

ENB1 / ENB2
HD SUB-D15 EM-ABS-01 MSC 03 EN1 SC MSC 05 EN1 SC MSC 10 EN1 SC

Losse draden - MSC 03 EN1 FW MSC 05 EN1 FW MSC 10 EN1 FW

ENB3 / ENB4
SUB-D15 EM-ABS-01 MSC 03 EN3 SC MSC 05 EN3 SC MSC 10 EN3 SC

Losse draden - MSC 03 EN3 FW MSC 05 EN3 FW MSC 10 EN3 FW

Van toepassing zijnde normen en certificeringen

UL/CSA, RoHS, DESINA

Datakabels voor servo toepassingen BMD serie

Datakabels zijn herkenbaar aan hun groene kleur volgens de Desina norm. Het aantal geleiders, hun doorsnede en hun 
afwerking is afhankelijk van het type sensor dat de kabel ondersteund. Er zijn kabels beschikbaar voor het aansluiten van alle 
soorten terugkoppelvoorziening, resolvers en absoluut encoders. Aan de motorzijde is de kabel voorzien van een ronde stekker 
met Speed-Tech technologie voor een eenvoudige en zekere verbinding met de corresponderende draaibare motorstekker. 
Aan de regelaarzijde kan de kabel op twee manieren worden uitgevoerd: 
• Met SUB-D stekker voor een gemakkelijke en zekere verbinding met de overeenkomstige SUB-D stekker of module 

aansluiting.
• Met kabelhulzen voor geschroefde aansluitingen.

De verbindingsconfiguraties zijn afgestemd op de aansluitconfiguratie van Bonfilioli Vectron servoregelaars 
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Voedings- en datakabelmarkeringen zijn volgens 
de markeer- en draadkleuren zoals beschreven 
op pag. 48 en 49.

E

D

AB C

E

E

D
D

A

A

B C

C

Stekkermaat A B C D
[m] [mm] [mm] [mm]

Voedingskabel
C1 / C3 3 - 5 - 10 

Afhankelijk 
van de benaming

Afhankelijk 
van de benaming

150
76 28

C2 / C4 93 46

Datakabel -
3 - 5 - 10 

150 76 28

Geleider-
doorsnede

Rem-
optie

Emax

[mm2] [mm]

Voedings-
kabel

1.5
NB 11.6

B 12.8

2.5
NB 13

B 14.2

4
NB 14.7

B 16.3

10
NB 19.7

B 21.8

Terugkoppel
benaming

E

[mm]

Datakabel

RES 8.6

EN1 8.7

EN3 8.6

Voedingskabel uitvoering BMD serie

Datakabel uitvoering BMD serie
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Aanbouwreductoren voor servotoepassingen

Bewegingstoepassingen maken vaak gebruik van planetaire reductoren voor het aanpassen van snelheden en koppels.
Uiteraard mag hierbij de hoge precisie en dynamiek van de servomotor niet verloren gaan.
Bonfiglioli heeft voor de BMD servomotor serie de Bonfiglioli PPG planetaire precisie reductoren geselecteerd die, na precisie 
en dynamiek, perfect zijn afgestemd op deze motoren. Hiermee kan een industriële motion-control-oplossing worden geboden 
die niet alleen het motorkoppel verhoogt, maar ook een perfecte afstemming van de massatraagheden mogelijk maakt. 
Deze reductoren zijn in combinatie met de krachtige besturingen die Bonfiglioli beschikbaar heeft, perfect geschikt voor servo 
toepassingen die de hoogste eisen stellen aan dynamiek, precisie, robuustheid en levensduur.

Lage radiale speling voor een concurrerende prijs.
De LC serie reductoren valt op door de lage radiale speling, geruisloze loop en de eenvoudige motor montage.

Hoge precisie voor uitstekende resultaten
De MP serie lage speling reductoren is door een zeer brede keus aan montagemogelijkheden, lage geluidsproductie en de 
kinderlijk eenvoudige motormontage een echt multi-talent.

Maximale nauwkeurigheid voor hoog dynamische toepassingen
Met de TQ serie hoge precisie reductoren wordt de absolute bovenkant van de markt bediend.
Zeer lage speling in combinatie met zeer stijve behuizingen zorgen voor een product dat hoge prestaties kan leveren in 
toepassingen waar hoge dynamiek in combinatie met snelle wisselingen van draairichting gewenst zijn. Het zeer deugdelijke 
ontwerp van deze serie zorgt bovendien voor hoge toelaatbare axiale en radiale lasten op de uitgaande as.
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Type
Stilstand-

koppel Overbrengingsverhoudingen
Motor 
massa-

traagheid

[Nm] 3:1 4:1 5:1 7:1 10:1 16:1 20:1 25:1 40:1 50:1 70:1 kgm2 x 10-3

BMD 65

0.85
LC 050 LC 050 LC 050 LC 050 LC 090 LC 090 LC 090 LC 090 LC 090 LC 120

0.02
LC 070 LC 120 LC 120

1.7
LC 050 LC 050 LC 050 LC 070 LC 070 LC 090 LC 090 LC 090 LC 120 LC 120

0.04
LC 070 LC 070 LC 070 LC 090 LC 090 LC 120 LC 120

2.2
LC 050 LC 050 LC 050 LC 070 LC 090 LC 090 LC 090 LC 120 LC 120 LC 120

0.06
LC 070 LC 070 LC 070 LC 090 LC 120

BMD 82

3.2
LC 050 LC 070 LC 070 LC 070 LC 090 LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155

0.14
LC 070 LC 090 LC 090 LC 090 LC 120 LC 155

4.4
LC 070 LC 070 LC 070 LC 070 LC 120 LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155

0.17
LC 090 LC 090 LC 090 LC 090 LC 155

BMD 102

7.2
LC 090 LC 090 LC 090 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155 LC 155 LC 155

0.34
LC 120 LC 155

9.6
LC 090 LC 090 LC 090 LC 120 LC 155 LC 155 LC 155 LC 155

0.47
LC 120

BMD 118

10.2
LC 090 LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155 LC 155 LC 155

0.9
LC 120

14
LC 120 LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155 LC 155

0.99

BMD 145

16.8
LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155 LC 155

1.4
LC 155

22
LC 120 LC 120 LC 120 LC 155 LC 155

1.76
LC 155

BMD 170

34
LC 155 LC 155 LC 155 LC 155

2.9

45
LC 155 LC 155 LC 155

4.75

Verdeling van uitgaand reductor koppel [Nm]

3 4 5 7 10 16 20 25 40 50 70

LC 050 10 12 12 12 - 12 12 12 - - -

LC 070 18 25 25 25 18 25 25 25 25 25 25

LC 090 37 43 43 43 37 43 43 43 43 43 43

LC 120 95 110 110 110 95 110 110 110 110 110 110

LC 155 250 300 300 300 250 300 300 300 300 300 300

BMD Servomotor / LC serie planetaire precisie reductor combinaties

Overbrengingsverhoudingen van 3:1 tot 70:1

Opmerkingen:
• Ingaand toerental lager dan 3000 toeren per minuut.
• Veiligheidsfactor 1<S<4.
• Voor verdere technische informatie over de reductoren wordt verwezen naar de relevante catalogi.
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Type Overbrengingsverhoudingen
Motor 
massa-

traagheid

[Nm] 3:1 4:1 5:1 6:1 7:1 10:1 16:1 20:1 25:1 40:1 50:1 70:1 kgm2 x 10-3

BMD 65

0.85
MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080

0.02
MP 060 MP 060 MP 060 MP 080

1.7
MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105

0.04
MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105

2.2
MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 053 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105

0.06
MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105

BMD 82

3.2
MP 053 MP 053 MP 060 MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130

0.14
MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 160

4.4
MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 060 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130

0.17
MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 160

BMD 102

7.2
MP 080 MP 080 MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160

0.34
MP 105 MP 105 MP 130 MP 160 MP 160

9.6
MP 080 MP 080 MP 080 MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160

0.47
MP 130 MP 160 MP 160

BMD 118

10.2
MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160 MP 190

0.9
MP 160 MP 160 MP 160 MP 160

14
MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160 MP 190

0.99
MP 160 MP 160 MP 160 MP 160

BMD 145

16.8

MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160 MP 160 MP 190

1.4MP 130 MP 130 MP 160 MP 160 MP 160 MP 190 MP 190

MP 190 MP 190

22

MP 105 MP 105 MP 105 MP 105 MP 130 MP 160 MP 130 MP 130 MP 160 MP 160 MP 190

1.76MP 130 MP 160 MP 160 MP 190 MP 190

MP 190 MP 190

BMD 170

34
MP 105 MP 105 MP 130 MP 130 MP 130 MP 160 MP 160 MP 160 MP 190

2.9
MP 130 MP 190 MP 190

45
MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 130 MP 190 MP 160 MP 160 MP 190

4.75
MP 160 MP 160 MP 190 MP 190

Verdeling van uitgaand reductor koppel [Nm]

3 4 5 6 7 10 16 20 25 40 50 70

MP 053 12 15 15 15 15 - 20 20 20 - - -

MP 060 18 25 25 25 25 18 30 30 30 30 30 30

MP 080 40 50 50 50 50 40 70 70 70 70 70 70

MP 105 100 140 140 140 140 100 170 170 170 170 170 170

MP 130 215 380 380 380 380 215 450 450 450 450 450 450

MP 160 350 500 500 500 500 350 700 700 700 700 700 700

MP 190 500 700 700 700 700 500 1000 1000 1000 1000 1000 1000

Stilstand-
koppel

BMD Servomotor / MP serie planetaire precisie reductor combinaties

Overbrengingsverhoudingen van 3:1 tot 70:1

Opmerkingen:
• Ingaand toerental lager dan 3000 toeren per minuut.
• Veiligheidsfactor 1<S<4.
• Voor verdere technische informatie over de reductoren wordt verwezen naar de relevante catalogi.
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Verdeling van uitgaand reductor koppel [Nm]

3 4 5 7 10 16 20 25 40 50 70

TQ 060 21 30 30 25 20 30 30 30 30 30 25

TQ 070 45 70 70 60 40 70 70 70 70 70 60

TQ 090 130 200 180 160 110 200 180 180 200 180 160

TQ 130 260 400 400 360 280 400 400 400 400 400 360

TQ 160 530 800 800 750 550 800 800 800 800 800 750

Type
Stilstand-

koppel
Overbrengingsverhoudingen

Motor 
massa-

traagheid

[Nm] 3:1 4:1 5:1 7:1 10:1 16:1 20:1 25:1 40:1 50:1 70:1 kgm2 x 10-3

BMD 65

0.85
TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 070 TQ 070 TQ 070 

0.02
TQ 070

1.7
TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 070 TQ 070 TQ 070 

0.04
TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070

2.2
TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 060 TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070

0.06
TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070

BMD 82

3.2
TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 090 TQ 070 TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 090

0.14

4.4
TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 

0.17

BMD 102

7.2
TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 

0.34
TQ 090 TQ 090

9.6
TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 070 TQ 090 TQ 090 TQ 130 TQ 130 TQ 130

0.47
TQ 090 TQ 090

BMD 118

10.2
TQ 070 TQ 070 TQ 070 TQ090 TQ090 TQ 130 TQ 130 TQ 130  TQ 160 TQ 160 

0.9
TQ 090 TQ 090 TQ 090

14
TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ130 TQ 130 TQ 130 TQ 130  TQ 160 TQ 160 

0.99
TQ130

BMD 145

16.8
TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ130 TQ 160 TQ 160 TQ 160 TQ 160

1.4
TQ130

22
TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ130 TQ 160 TQ 160 TQ 160

1.76
TQ130

BMD 170

34
TQ 090 TQ 090 TQ 090 TQ130 TQ 160 TQ 160 TQ 160

2.9
TQ 130 TQ 130 TQ 130

45
TQ 130 TQ 130 TQ 130 TQ130 TQ 160 TQ 160

4.75

BMD Servomotor / TQ serie planetaire precisie reductor combinaties

Overbrengingsverhoudingen van 3:1 tot 70:1

Opmerkingen:
• Ingaand toerental lager dan 3000 toeren per minuut.
• Veiligheidsfactor 1<S<4.
• Voor verdere technische informatie over de reductoren wordt verwezen naar de relevante catalogi.


