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Type As

D E DB GA(1) F(1)

65
9 20 M3 10.2 3

11 23 M4 12.5 4

82

11 23 M4 12.5 4

14 30 M5 16 5

19 40 M6 21.5 6

102
19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

Type Flens

M N P S T LA

65
63 40 65 5.5 2.5 7

75 60 65 6 2.5 7

82

100 80 82 6.5 3 10

115 95 100 9 3 10

102
100 80 102 7 3 10

115 95 102 9 3 10
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Type Motor

T0 AC LB2 LB3 LB4 LB5 LB6 LB7 ADp ADs AF LLp LLs V8 V9 V10 V11

65

0.85

65

112 143 130 130 179 179

41.5 41.5 32 96 96

89 89 138 138

1.7 135 166 153 153 202 202 112 112 161 161

2.2 161 192 179 179 228 228 138 138 187 187

82
3.2

82
160 200 183 160 223 223

41.5 41.5 36 96 96
132 132 195 195

4.4 180 220 203 180 243 243 152 152 215 215

102
7.2

102
180 220 203 180 243 220

41.5 41.5 39 96 96
150 150 190 190

9.6 207 247 230 207 297 247 177 177 217 217

Afmetingen (BMD 65 tot en met BMD 102)

Opmerkingen:
(1)	 Motoras zonder spie beschikbaar
LB2 	Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor
LB3 	Motorlengte met resolver, of als in uitvoering zonder sensor met rem of vliegwiel
LB4 	Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2)
LB5 	Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4)
LB6 	Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
LB7 	Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
V8 	 Motor met resolver, encoder (ENB1, ENB2, ENB3, ENB4) of in uitvoering zonder sensor
V9 	 Motor met resolver, encoder of in uitvoering zonder sensor en met rem of vliegwiel
V10 	Motor met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
V11 	Motor met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
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Type Motor

T0 AC LB2 LB3 LB4 LB5 LB6 LB7 ADp ADs AF LLp LLs V8 V9 V10 V11

118
10.2

118
210 260 235 210 285 260

41.5 41.5 96 96 96
175 225 225 225

14 243 293 268 243 351 293 208 258 258 258

145
16.8

145
230 280 255 230 305 280

41.5 41.5 96 96 96
195 245 245 245

22 265 315 290 265 375 315 230 280 280 280

170
34

170
265 340 303 265 378 340

41.5 41.5 140 96 96
233 308 308 308

45 319 394 357 319 432 394 287 362 362 362

Type As

D E DB GA(1) F(1)

118

19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

145

19 40 M6 21.5 6

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

170

24 50 M8 27 8

28 60 M10 31 8

32 60 M12 35 10

Type Flens

M N P S T LA

118

130 (2) 95 118 9 3.5 10

130 110 118 9 3.5 10

165 130 145 11.5 3.5 10

145 165 130 145 11.5 3.5 12

170 165 130 170 11.5 3.5 12
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Afmetingen (BMD 118 tot en met BMD 170)

Opmerkingen:
(1)	 Motoras zonder spie beschikbaar
LB2 	Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor
LB3 	Motorlengte met resolver, of in uitvoering zonder sensor met rem of vliegwiel
LB4 	Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2)
LB5 	Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4)
LB6 	Motorlengte met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
LB7 	Motorlengte met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel
V8 	 Motor met resolver, encoder (ENB1, ENB2, ENB3, ENB4) of in uitvoering zonder sensor
V9 	 Motor met resolver, encoder of in uitvoering zonder sensor en met rem of vliegwiel
V10 	Motor met EnDAT encoder (ENB1, ENB2) en met rem of vliegwiel
V11 	Motor met Hiperface encoder (ENB3, ENB4) en met rem of vliegwiel


